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DC szervo ǎȊŀōłƭȅƻȊłǎ 

Szervo szab§lyoz§s 

c®l:  a kimeneti tengely valamilyen szºgbe §ll²t§sa, 

szºg tart§sa / kºvet®se  

  ὺ 
 ὅί   ὡί   ὑ  

 
 

 

 
ρ

ί
 

ὑ: mechanikai §tt®teli ar§ny 

Line§ris szervo: 

ćltal§ban a forg· mozg§sb·l indulunk ki; a forg§st megfelelş §tt®tellel 

(pl. fogasker®k ð fogasl®c) alak²tjuk §t line§ris mozg§ss§. 

szºgm®r®s 

szºg alapjel 
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DC szervo ǎȊŀōłƭȅƻȊłǎ 

Szervo szab§lyoz§s 

  ὺ 
 ὅί   ὡί   ὑ  

 
 

 

 
ρ

ί
 

Integr§tor 
a motor a kimeneti tengely szºghelyzet®re  

n®zve integr§tork®nt viselkedik.  ὸdt᷿ 
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!Ǌłƴȅƻǎ 5/ ǎȊŜǊǾƻ ǎȊŀōłƭȅƻȊłǎ 

Ar§nyos szab§lyoz§s: 

  ὺ 
 ὅ   ὡί   ὑ  

 
 

 

 
ρ

ί
 

A szab§lyoz· egy konstans ὅ erşs²t®sŭ tag. 
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!Ǌłƴȅƻǎ 5/ ǎȊŜǊǾƻ ǎȊŀōłƭȅƻȊłǎ 

Ar§nyos szab§lyoz§s: 

ὡ ί
ὅὡ ίὑ

ρ
ί

ρ ὅὡ ίὑ
ρ
ί

ὅὡ ίὑ

ί ὅὡ ίὑ
 

ὡ ί

ὅὑὋ

ρ ὦί ὥί

ί
ὅὑὋ

ρ ὦί ὥί

ὅὑὋ

ί ὦί ὥί ὅὑὋ
 

ὡ ί
Ὃ

ρ ὦί ὥί
 

alkalmaz§s§val 

ὡ ί
ρ

ρ
ρ
ὅὑὋ

ί
ὦ
ὅὑὋ

ί
ὥ
ὅὑὋ

ί
 

HarmadrendŤ rendszer 

Statikus erŖs²t®se 1 

Nincs be§ll§si hiba        
(a kºrben levŖ integr§tor hat§s§ra). 
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!Ǌłƴȅƻǎ 5/ ǎȊŜǊǾƻ ǎȊŀōłƭȅƻȊłǎ 

A gyakorlat bizony²tja: nem t¼l j· szab§lyoz§st eredm®nyez. 

A DC motor nemline§ris tulajdons§gai miatt nem tudnak 

®rv®nyes¿lni az integr§tort tartalmaz· szab§lyoz· hurok 

elŖnyºs tulajdons§gai ï a line§ris szab§lyoz§si elvekkel 

nem megmagyar§zhat· statikus hiba, esetlegesen 

leng®sek alakulnak ki. 

Megold§s: 

Alkalmazzunk a motorra lok§lis szab§lyoz·t a fordulatsz§m 

karakterisztika jav²t§s§ra ï belsŖ lineariz§l· hurok. 

Ez lehet a kor§bban felv§zolt PI fordulatsz§m szab§lyoz§s. 
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!Ǌłƴȅƻǎ 5/ ǎȊŜǊǾƻ ǎȊŀōłƭȅƻȊłǎ 

Jav²tott ar§nyos szervo szab§lyoz§s: 

  

ὺ  

 ὅ   ὡί   ὑ  

 

 
 

 
ρ

ί
 ὅ  

 
 

  

Kaszk§d szab§lyoz§s: belsŖ fordulatsz§m-szab§lyoz· hurok. 
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!ǊłƴȅƻǎκtL 5/ ǎȊŜǊǾƻ ǎȊŀōłƭȅƻȊłǎ 

A PI fordulatsz§m-szab§lyoz· hurok 

§tviteli f¿ggv®nye:  

ὡ ί
ρ Ὕί

ρ
ρ ὃὋ
ὃὋ

Ὕί
ὦ
ὃὋ
Ὕί

ὥ
ὃὋ
Ὕί

 ὡ ί
Ὃ

ρ ὦί ὥί
 

A motor §tviteli f¿ggv®nye:  

ὡ ί
ὅὡ ίὑ

ί ὅὡ ίὑ

ὅὑὃὋρ Ὕί

ὃὋ ρ ὃὋὝί ὦὝί ὥὝί

ί
ὅὑὃὋρ Ὕί

ὃὋ ρ ὃὋὝί ὦὝί ὥὝί

 

 

ὅὑὃὋρ Ὕί

ίὃὋ ρ ὃὋὝί ὦὝί ὥὝί ὅὑὃὋρ Ὕί
 

ὅὑὃὋρ Ὕί

ὅὑὃὋ ὃὋρ ὅὑὝί ρ ὃὋὝί ὃὋὦὝί ὃὋὥὝί
 


