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1. Személygépjarmi kornyezetérzékeld szenzorai (LIDAR, RADAR, Ultrahang) BT

Torténeti attekintés. A szenzorok miUkodésenek fizikai hattere. A szenzorok alkalmazasi példdi kUlonbdzd ADAS funkciok
esetén. Autdipari beszdllitdk és termékek és paraméterek.

2. Képfeldolgozdson alapulé jarmuiipari rendszerek BT

Torténeti attekintés. A digitdlis képalkotds fizikai alapjai. Képalkotd rendszerek tipusai. A digitdlis képfeldolgozdas alapvetd
algoritmusai. A jarmUiparban alkalmazott megolddsok alapvetd algoritmusai (sdvdetektdlds, gyalogosdetektdlds,
tabladetektalds, stb.)

3. Connected Car rendszerek BT

Mobileszk&zok és a jarmU kapcsolata. Csatlakozdsi technoldgidk. elérhetd és lehetséges szolgdltatdsok. Biztonsdgi és
forgalombiztonsagi kérdések. Gydartdk jelenleg elérhetd és tervezett megolddsainak kutatdsa, ésszehasonlitasa.

4. Kornyezetérzékelés, térképezés és lokalizdcio BT

A jOv6 autondm jarmUvének a kdrnyezet komplex ismeretére van szUksége. JarmUkdrnyezet elemeinek csoportositdsa.

Szenzorok adatainak fuzidja. Biztonsagi kérdések. Robotikdban ismert térképészeti €s navigdcids technikdk és
algoritmusok kutatdsa, ismertetése és csoportositasa.

5. Autoném jarmo fejlesztések BT

Torténeti attekintés. Az 6nvezetd jarmuivek fejlesztésének jelenlegi dllapota. A fobb kutatdsok és fejlesztékdzpontok
bemutatdsa. Jogi és biztonsdgi szempontok felsoroldsa. Az dnvezetd jarmu fejlesztéséhez megoldandd legfontosabb
fejlesztések rendszerezése. Alapvetd megolddsi lehetdségek (Mint példdul a tanuld, vagy tudds alapu) megolddsok
bemutatdsa.
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6. ADAS rendszerek (Savtarté, ACC, Highway pilot, Traffic jam assistant) ASZ

A Savtartd, ACC, Highway pilot, Traffic jam assistant rendszerek bemutatdsa. Torténeti dttekintés. A rendszerek
muUkodésének leirdsa, a szabdlyozdsok eiméleti bemutatdsa. Biztonsdgi kérdések. Alkalmazott szenzorinformdciok. A
rendszerek vezérlési algoritmusainak leirdsa. Kuldnb6zd gydrtdk megolddsai.

4. Automata parkolds, Home Zone Assist, Wallet Parking ASZ

Mutassa be a cimben szerepld 1étezd és jOvOben megjelend rendszerek mikddését. Technoldgiai hattér, alkalmazott
szenzorok, tervezési és szabdlyozdsi algoritmusok. Gydartdi kitekintés.

5. ECO driving rendszerek ASZ

Az energiaoptimdlis vezetés fizikai hdttere és gyakorlati alapelvei. A vezetdi stiluselemzés lehetdségei és mddszerei.
Térképi adatbdzis, vagy V2X kommunikdcid alapu rendszerek bemutatdsa. Elektromos jarmuivek hatétdvolsagdnak
meghatdrozdsa. Mdodszerekhez tartozd algoritmusok bemutatdsa. Gyartdi kdrkép.

6. Mesterséges intelligencia alkalmazasai, pilotprojektek. ASZ

Mesterséges intelligencia és a gépi tanulds alapjai, kUlonb6zd tanuldeljarasok. Jellemzd ipari €s informatikai
felhaszndldsok. Neurdlis haldzatok és meélytanuld rendszerek jarmdipari jelentdsége. Jelenlegi kutatdsok bemutatdsa.
10. A jarmivek kommunikdcids technolégidinak jovéje ASZ

A jarmuUfedélzeti kommunikacio fejlédésenek rovid attekintése. A legujabb CAN kiterjesztések (CAN FD, CAN XL),
Automotive Ethernet, V2I, V2V technoldgidk bemutatdsa az aldbbi szempontok alapjan: Technoldgiai hattér,

szabvdnyositdsi folyamatok és irdnyok, felhaszndldsi lehetdségek. Biztonsagi és jogi kérdések. Létezd ipari megolddsok
gyujtése.
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