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Csom·pontok 

Åa meg§ll§sok sz§ma ®s/vagy a v§rakoz§si idƉk ºsszege 
minim§lis legyen 

Åaz ir§ny²t§s lehetƉleg forgalomf¿ggƉ ®s ºsszehangolt legyen 

Åa programv§lt§si idƉpontok a forgalom idƉbeni lefoly§s§t 
kºvess®k 

Åa forgalmi rend kikapcsolt jelzƉl§mp§n§l is egy®rtelmƣ legyen 

Åa kºzºs f§zisban halad· gyalogosokra s§rga villog· 
figyelmeztessen 

Åa csom·pontban s§v nem fogyhat el: a bemenƉ s§vnak ki is 
kell jºnnie. 

Åºsszehangol§s, ăzºld hull§mó tervez®se 
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1Dr. K§lm§n L§szl·: JelzƉl§mp§s forgalomir§ny²t§s 



Forgalmi folyamok 

Dug·k kialakul§s§nak okai 

 

ÅBaleset 

ÅIdeiglenes terel®sek 

ÅFantom dug· 
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Fantom dug·k 
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Åvideo 



A kºz¼ti kºzleked®s modellez®se 

ÅMakroszkopikus modell 
Åh§l·zat szintƣ vizsg§latra alkalmas 

ÅMezoszkopikus modell 
Åºsszekºti a makro- ®s mikroszkopikus modelleket 

Ådinamikus forgalomsz®toszt§sra alkalmas 

ÅMikroszkopikus modell 
Åj§rmƣkºvet®si-, s§vv§laszt§si-, illetve ¼tvonal-v§laszt§si 

modell 

Åj§rmƣ-j§rmƣvezetƉ rendszer 

ÅSzub-mikroszkopikus modell 
Åemberi viselked®s vizsg§lata 
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A kºz¼ti kºzleked®s modellez®se 

ÅForgalomtervez®s 

Åadott ter¿leten v®grehajtott v§ltoz§s hat§sai 

ÅSzimul§ci·k 

Åforgalmi szab§lyoz§sok ºsszehasonl²t§sa 

ÅO-D (honnan-hov§) viszonyok meghat§roz§sa 

ÅVal·sidejƣ forgalomszab§lyoz§s 

Åval·s§gos forgalom ir§ny²t§sa 
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A j§rmƣvek kºvet®se Wiedemann (1974) §ltal 
fel®p²tett modellen alapul, mikroszk·pikus modell. 

Modell alkot§s l®p®sei: 

Å Alapt®rk®p betºlt®se, kalibr§l§sa 

Å đtszakaszok megrajzol§sa 

Å ¥sszekºtƉ szakaszok megrajzol§sa 

Å Forgalom megad§sa 

Å đtir§nyok megad§sa 

Å ElsƉbbs®gi szab§lyok megad§sa 

Å JelzƉl§mp§s csom·pontok be§ll²t§sa 

VISSIM 
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VISSIM 

Åvideo 
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VISUM 

Makroszkopikus kºzleked®si modell. 

Teljes v§rosok forgalomlefoly§sa vizsg§lhat· vele 

elt®rƉ beavatkoz§si esetekben. 

Sz§mos kºzleked®si ig®ny modellez®s®re szolg§l· 

elj§r§s §ll rendelkez®sre a szoftverben. 

Tºbb forgalomr§terhel®si elj§r§s haszn§lhat· mind 

az egy®ni, mind a kºzforgalm¼ kºzleked®si 

szektorra. 
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VISUM 

Åvideo 
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PannonTraffic 

ÅEgyedi t®rk®pek haszn§lata 

ÅH§l·zati elemek elhelyez®se: 

ÅkeresztezƉd®sek 

Å¼tszakaszok (tºbbs§vos) 

Åparkol·k 

ÅjelzƉl§mp§k 
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PannonTraffic 

ÅTehermentes²t®s-anal²zis 
ÅFenn§ll· kºzleked®si probl®m§k elemz®se, megold§si alternat²v§k 
k®sz²t®se, tesztel®se 

ÅHat§s-anal²zis 
ÅKi®p²tett infrastrukt¼ra fejleszt®s®nek kock§zatmentes vizsg§lata 

ÅTanulm§nyok k®sz²t®se 
ÅBalesetek okozta forgalmi probl®m§k modellez®se 

ÅV®szforgat·kºnyvek k®sz²t®se (megk¿lºnbºztetett j§rmƣvek biztos²t§sa, 
evaku§l§si mƣveletek, stb.) 

ÅStabilit§s vizsg§lat (kijelºlt ter¿let forgalom-csillap²t§sa egyedi 
szab§lyoz§si rendszerrel) 

Å Intelligens csom·pontok ir§ny²t§sa (adapt²v l§mpa alkalmaz§s) 

ÅKutat§si probl®m§k vizsg§lata 
ÅEgyedi ig®nyek kiszolg§l§s§ra alkalmas (ipari/egyetemi kutat§sokban 
kºzremƣkºd®s) 

2013.11.26. YǀȊƭŜƪŜŘŞǎƛ ŀǳǘƻƳŀǘƛƪŀ нлмо 13 



PannonTraffic 

Åvideo 
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P£LDA JćRMƢ MODELLEZ£SRE 
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ADVISOR 

(Advanced Vehicle Simulator) 

ÅMatlab/ Simulink kºrnyezetben ²rt modell 

Ånem csak hagyom§nyos (kºnnyƣ ®s neh®z), 
hanem hibrid, illetve ¿zemanyagcell§s 
j§rmƣveket is tud szimul§lni ®s elemezni 

Åb§rmilyen m·dos²t§s hat§s§t meg tudja vizsg§lni, 
legyen az alkatr®sz v§ltoztat§s (pl.:motor, 
akkumul§tor, kataliz§tor, l®gkondicion§l· stb.) 
vagy egy®b m·dos²t§sok, melyek kihatnak a 
gazdas§goss§gra, teljes²tm®nyre vagy emisszi·ra.  
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ADVISOR 

(Advanced Vehicle Simulator) 
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Kºz¼ti kºzleked®si vs. J§rmƣ 

modellek 
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A TANSZ£KEN FUTĎ KUTATćSI 

PROJEKTEK 
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Vegyes m®rƉrendszerekre t§maszkod· 

forgalmi adatgyƣjtƉ technol·gia fejleszt®se 
TćMOP-4.2.2.C-11/1/ KONV-2012-0012 ăSmarter Transportó 

ÅA projekt fƉ c®lja a k¿lºnbºzƉ t²pus¼ forgalmi 
adatforr§sok hat®kony forgalomtechnikai 
felhaszn§lhat·s§g§nak vizsg§lata: 

Å Floating Car Data 

Å Mobiltelefon-cella adatok 

Å Hagyom§nyos m®r®si eszkºzºkbƉl sz§rmaz· adatok 
(hurokdetektor, vide·) 

Å Kik®rdez®ses adatok 

ÅA heterog®n adatt²pusok hat®kony ®s egy¿ttes 
feldolgozhat·s§g§nak metodol·giai kutat§sa 
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Pattern felismer®s v§rosi forgalomban 
EIT KIC 12-1-2012-0001 

ÅForgalmi modell k®sz²t®se (VISSIM) budapesti 
Floating Car Data adatok alapj§n 

ÅA szimul§lt forgalmi ăk®peketó egy matematikai 
algoritmus (ELTE) seg²ts®g®vel analiz§ljuk ®s 
patterneket gy§rtunk. 

ÅA patternek felhaszn§lhat·k kºzleked®si 
esem®nyek felismer®s®re a jºvƉben, pl. 
kºzleked®si dug· kialakul§s§nak a val·sz²nƣs®ge 
predikt§lhat· 
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A VćLTOZTATHATĎ IRćNYđ 

FORGALMI  SćVOS RENDSZER  
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A v§ltoztathat· ir§ny¼ forgalmi s§vos 

rendszer alkalmaz§sai 

Å Egyes¿lt ćllamok sz§mos §llam§ban 

m§r az 1920-as ®vektƉl haszn§ltak, 

Reversible Lanes-nek nevezik, 

jelenleg 45 helyen alkalmaznak 

(2006) 

Å Eur·p§ban a Tidal Flow elnevez®s 

ismert: 
Å Az Egyes¿lt Kir§lys§gban Sheffield-ben a A61-es 

Queens Road-on, a Wales-i Cardiff-ban az A470-es 

North Road-on, a Lincoln-i A15-ºs Canwick Road-on 

tal§lhat·; 

Å N®metorsz§gban Hamburg kºzel®ben a 

Bunesautobahn 7 New Elbe alag¼t; 

Å Horv§torsz§gban Kraljevica mellett tal§lhat· 

v§ltoztathat· ir§ny¼ s§v alkalmaz§sa; 

Å ®s Hollandi§ban is tal§lunk tºbb k²s®rleti megold§st. 
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A v§ltoztathat· ir§ny¼ forgalmi s§v 

alkalmazhat·s§ga 
 
ÅPeak-Period Traffic Management ð Cs¼csidƉs forgalom 

 

ÅConstruction Zone Traffic Management ð Ideiglenes 
szab§lyz§s 

 

ÅEvent Traffic Management ð Nagyszab§s¼ esem®nyek 

 

ÅEmergency Traffic Management ð Evaku§l§s 
v®szhelyzetben 
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A v§ltoztathat· ir§ny¼ forgalmi s§v 

alkalmazhat·s§ga 

ÅFelhaszn§l§s aut·p§ly§n 

§lland· 

ideiglenes 

 

ÅFelhaszn§l§s lakott ter¿leten 

ºn§ll·an 

h§l·zatban 
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Matematika modell 

 

ὼ= <L> -1 [K11(x,s)x +K12(x,s)s] 
 

ahol  xÍÁn, " xiÍ[0,1], (i=1,2,é,n),  

 sÍÁm, " siÍ[0,1], (i=1,2,é,m), 

 L = diag{ l1, ... ,ln} , 

 li szakaszhossz ("li>0, i=1,2,é,n), 

 K11ÍÁ
nxn, K12ÍÁ

nxm. 
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V§ltoztathat· ir§ny¼ forgalmi 

s§vok beilleszt®se a modellbe 
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V§ltoztathat· ir§ny¼ forgalmi 

s§vok beilleszt®se a modellbe 

K®tf®le kapcsolati forma: 
 

Å ćlland· geometriai kapcsolat:  
ilyen i ®s j kapcsolata. Ez esetben a geometria kapcsolat 
minden forgalmi ir§nyv§ltoz§sn§l megmarad, az §tad§s 
ir§nya az, ami megv§ltozik. 
(1. ir§ny eset®n: iɸj, 2. ir§ny eset®n: jɸi) 

 

Å Ir§nyhoz fƣzƉdƉ kapcsolat:  
ilyen az 1. ir§ny eset®n j ®s l kapcsolata, 2. ir§ny eset®n j ®s 
k kapcsolata. Ez esetben a geometria kapcsolat a forgalmi 
ir§nyt·l f¿gg.  (1. ir§ny eset®n: jɸl, 2. ir§ny eset®n: jɸk) 
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Minta modell 
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A ki¿r¿l®si idƉ vizsg§lata 

ir§nyv§ltoztat§s sor§n 

 

2013.11.26. YǀȊƭŜƪŜŘŞǎƛ ŀǳǘƻƳŀǘƛƪŀ нлмо 30 



P®lda t®rbeli ir§ny v§ltoztat§s§ra ®s 

z·n§k kialakul§s§ra [TAoC, 2009]  
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2Transportation Association of  Canada, Guidelines for the Planning Design, 

 Operation and Evaluation of  Reversible Lane Systems, Ottawa ON, 2009 



V§ltoztathat· ir§ny¼ forgalmi s§vok 

alkalmaz§si lehetƉs®g®nek vizsg§lat 
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